Frontaler, voll unelastischer StoR von Auto und Bus:

Ein Auto (A) und ein Bus (B) stoRen frontal zusammen, sie bilden zusammen eine gemeinsame
(verbeulte) Einheit (AB). Unbekannte GroRen sind hier rot dargestellt.

Auto: Bus: Auto + Bus:
m, = 1000 kg mg = 5000 kg Mges = My + Mg
Va1 = 'zom/s Vg = ? Vag2 = 10m/s

Gesamtsumme der Impulse vorher = Gesamtsumme der Impulse nachher

p1 = [ ( € Impulserhaltung, gilt fur alle Inertialsyteme)
Pa1 + Ps1 = Pas2
myvy1 + Mg, = (My + Mp)Vypo ( € Diese Gleichung gilt fur alle unelastischen StoRe!)
Nun muss nur noch nach vg; umgestellt werden: | —myv4q
mpvpy = (My + Mp)Vsp; — MyVsy | : mg
_ (mga+mp)vgp2—myvas
Up1 = m
B
(1000kg +5000kg)-10%- —1000kg-(~207)
v =
B1 5000 kg
60000%4™ _ (—20000%4™,
= . P2— P41
Vg1 = - - (anders ausgedriickt: vg, = —)
B1 5000 kg g Bl mp
b = 60 +20 m
B1 5 p
m
Up1 = 16 ?

Zum Vergleich die Gleiteraufgabe (vorher zusammengebunden, dann Faden durchgeschnitten):

P1 = (D) (Impulserhaltung, s.o.)

Pa1 * Ps1 = Pa2t Ps2

Dort wussten wir allerdings, dass Pa; und P4, , und somit die gesamte linke Halfte, Null ergibt (Gleiter
vorher in ,,gespannter” Ruhe: va;=vg;,=0, daraus folgt: pa;=ps:=0).

0 = Pa2t Ps2 |-ps>
-Ps2 = Pa2

Mit diesem Blatt ist jetzt auch schén ordentlich nochmal alles zusammengefasst, was wir zu Impulsen
gemacht haben. Damit seid Ihr hoffentlich gut geriistet. Bei Fragen: fragen!



